Здравствуйте!
Наш проект — это ответ на запрос департамента безопасности движения в едином окне инноваций на разработку системы обучения ликвидации последствий транспортных происшествий с применением VR-технологий.
Мы предлагаем создать мобильное обучающее приложение с применением трехмерной интерактивной графики и поддержкой мобильных VR-систем.
Приложение предназначено для обучения членов оперативных штабов, руководителей восстановительных поездов и служб причастных к ликвидации происшествий.
Приложение позволит моделировать происшествия с высокой степенью достоверности и большим количеством параметров таких как наличие опасных грузов, пассажиров, степень повреждения пути. 
Эти параметры влияют на время восстановления движения, что в свою очередь отражается на финансовых потерях компании. Снижение этих потерь будет зависеть от правильности и скорости принятых всеми участниками решений.
По сути, мы предлагаем создать сетевую деловую игру с высокой степенью погружения в учебный процесс, благодаря применению современных мобильных шлемов виртуальной реальности, которая позволит сформировать профессиональные навыки по ликвидации последствий для каждого участника процесса. 
Программа будет работать в нескольких режимах: 
Режим оперативного штаба. Где благодаря мультиплееру и голосовому чату весь состав штаба сможет встретиться в режиме реального времени у глобальной карты. В этом режиме руководители будут принимать стратегические решения, формировать план мероприятий, готовить оперативные документы и координировать действия всех участников. А программа будет непрерывно анализировать и оценивать действия каждого.
Второй режим — это непосредственно место происшествия, модель перегона или станции - тактический режим. Здесь принимаются решения о применении той или иной восстановительной техники, оценивается потребность в дополнительной силе и средствах, возможных угрозах жизни людей и окружающей среде.
Третий режим – это режим VR тренажёра для специалистов и исполнителей, крановщиков, стропальщиков, монтеров пути. VR-тренажеры действующей техники с реалистичной физической моделью и приближенными к реальным параметрами.  И мы уже разработали виртуальную модель крана ЕДК 1000.
Такая детализация позволит создавать цифровых обучающих двойников происшествий. 
И мы способны это сделать поскольку у нас есть опыт создания обучающих программ для таких корпораций как Росатом, РЖД, МЧС России, связанных с ликвидацией происшествий. Этот опыт оформлен в виде кандидатской диссертации, где описаны методики и исследована их эффективность. 
Интеллектуальная деятельности команды защищена свидетельствами программ для ЭВМ.
Дальнейшее развитие программы при наличии достаточно большого объема данных мы видим в построении специализированной нейронной сети способной составить оптимальный план ликвидации.
В результате программа может вырасти из электронного учебника в сервис, помогающий ликвидировать реальные происшествия. 
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